(Greemrai )Y Survey Pro 4.8 GPS/GNSS juhend

GPS/GNSS liikuvjaama mootmise alustamine

| Survey ‘B Start Survey |

32 | Connect to Rove (3 ¢

>
Select RTK Rover:

5800 1723 BlEEIE
frocazsiso [BI]|m
Demo Mode 7 |§| =
+ Add Receiver... I+ |
GNSS Status
Windows Networkin
B  Start Survey | e g Q
Select Network:
C Start Base I -
D Projection Address: 193.26.44.40
Port: 5052
E Import GPS Control
e 7 T i — & 7 =

Select RTK Rover: vali likuvjaama seade.
Select Networks: vali kasutatav piisijaam voi vork (eelnevalt seadistatud).

Uhenda GNSS seadme ja vdrguga.

- Start Survey Wi » < 10: o Start Survey Wi

Solution: Float Solution: Float

Radio: 100% SV: 06 HRMS: 10.34 Radio:100% SV: 06 HRMS: 10.34
Rover Receiver = Select a Base Point—————— [
Rover receiver is ready to set. Found base point at:

Check the antenna height then tap EMY

[Next >1.

Rover Antenna: KE
Antenna Base Antenna:
Type: EPOCH L1/L2 Base Brand:

Measl.lrge Bottom of Epoch 25 receiver v| An_trinpna |Unknown Broadcast v|
Measured: |1.954 m Meas_Lll_re |Phase conter v|

Post Processing Off - o

Recording Interval: Measured: |0.000 m |

@B 9 7 @k ? 7

Antenna Type: antenni tiilp (Epoch 25- Epoch L1/L2, Epoch 35- Epoch 35).

Measure To: kdrguse mddtmiskoht (Bottom of antenna mount- kdrgus antenni alla ehk saua kdrgus
seadmeni).

Measured: moodetud kdrgus meetrites.
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| Next > ‘ Kinnita liikkuvjaama antenni maarangud ja mine edasi baasjaama (vorgu) seadetesse.

Select a Base Point- baasjaama punkti koordinaadi madramine.

Found base point at: (ihendamisel baasjaamaga leiab maaratud jaama (vorgu puhul té6tab virtuaalse
jaamana).

Base Antenna: baasjaama antenni seaded (pole vaja maarata kui kasutame pisijaamu).

Kinnita baasjaama seaded ja I0peta liikuvjaama startimine.

Mootmine
Peale mootmise alustamise I0petamist avaneb mdotmismeniiii (Data Collection). Tapsete punktide
mootmiseks tuleb oodata Fixed (tdpse) lahenduse saamiseni.

' | Data Collection” {3 %% | Data Collection

Solution: Float Solution: Fixed

Radio: 100% SV: 06 HRMS: 10.35 Radic: 100% SY: 07 HRMS: 0.04

8 Point: Izl B Point: Izl

Desc: |KP ||v| Desc: |KP ||V|
| SetHR ||1.954 m | | SetHR |[1.954 m |
to: Bottom of Epoch 25 receiver mount to: Bottom of Epoch 25 receiver mount
Occupy: Occupy:

Traverse... | | Control | | Traverse... | | Control |
| Feature | | Offset | | Feature | | Offset |
| Topo SS | | Point I | Topo SS | I Point |

Input | Result... l Map | Input | Result... l Map |
e T [ x] ? 3t

Point: mdddetava punkti number, vBimalik valida nimekirjast (Choose from list...) voi kaardilt
(Choose from map...) olemasolevaid (naiteks kontrolliks). Olemasoleva punkti valiku puhul on
vGimalik punkti andmeid tdapsemalt vaadata (Show point details...) ja suurendada kaardil valitud
punkt (Zoom to point...).

Desc: koodid, voimalik sisestada kasitsi suvaline kood voi lisada " | Settings

eelnevalt tehtud koodinimekirjast. Accept Solution Quality: 4]

Liikuvjaama saua kdrgus, vaikekdrguse maarangud Code, Float, or Fix q
maaratud moodtmise alustamisel. - AfFixed RTK only -

Use Acceptance Criteria

H RMS: m

~ o~ . . eae . . . . . V RMS: |0.05 m

Mootmisel on oluline maarata tapsuskriteeriumid, selleks vajuta all " -
. . PoOP: 6|

oleva ribal margil.

Automatically accept data
[ collection points when criteria is

Accept Solution Quality: andmete salvestuse tapsuse kvaliteet, valikus met.

on Code, Float, or Fix ehk salvestab alati andmed sdltumatult kas on Meas. Mods |
tdpne vdi mitte ning Fixed RTK only ehk salvestab ainult RTK-tdpseid & g 7 =
lahenduse andmeid.

Ld
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Acceptance Criteria: lisaks lahenduse tilbile saab ka tapsustada kriteeriumit.
Use Acceptance Criteria: vGimalik maarata kriteerium meetrites.

H RMS- horisontaalne tapsus

V RMS- vertikaalne tdpsus

PDOP- satelliitide geomeetria, tavaliselt alla 6 on OK.

Automatically accept data collectsion points when criteria is met: andmed salvestatakse
automaatselt kui kriteerium on taidetud.

Occupy: erinevad modtmisviisid.

Kdige tavalisemad mddtmisviisid on Topo SS ja Point:

Occupy:
| Traverse... | | Control |
s . . Feat Offset
Topo SS kiirm&&distamine, kus punkti m&ddetakse 1 sekund [ Feature | | st |
ning automaatselt salvestatakse kui kriteerium on taidetud. | _Toposs | [ Point ]

Tapsema punkti modtmine, véimalus mdota valitud ajaga voi kui kriteeriumis on
madratud automaatne salvestus siis mddtmisajaks on 3-5 sekundit.

G Quick Codes md&dtmine kiirkoodidega.

[E—

| Survey

File K "o = ".{ !Survey Solution: Float
S0 el - ok E— Radio:100% SV: 05 HRMS: 4.82

8 Point: 204 E

| SetHR ||1.954 m |
to: Bottom of Epoch 25 receiver mount

Control Points ts SIHT pik

| G Quick Codes kk aed gas

H Base Info pri asf toru

I Projection = mk KP AED

J  Remote Elevation € Input Result... l Map |
i I w - X ? ¢

Kiirkoodidega m&otmine on ks mugavamaid viise kuidas mdota, antud meetodiga jaab ara tilikas
koodide vahetus. MGotmiseks vajuta ekraanil soovitud koodiga nuppu ja ongi koordinaat olemas.
Mootmise ajal on vdimalik muuta punkti numbrit (Point) ja saua korgust (Set HR). Ka koode on
vOimalik vahetada, selleks vajuta soovitud koodiklahvil ning hoia seni (moni sekund) kuni ilmub koodi
muutmise aken ning muuda ja kinnita vajutades rohelist mummu (all vasakus nurgas).

G-3
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(Greemrai )Y Survey Pro 4.8 GPS/GNSS juhend

Viimase punkti andmeid on vdimalik vaadata Result lehelt ja kogu m&ddetud punkte kaardivaatest
(Map).

Quick Codes

Results Area N
Point: 204 1 E{EMY]
Description: SIHT
N: 6474 777.278 m
E: 657 426.340 m
HRMS: 4.813 m
Elev: 60.453 m
VRMS: 5.749 m
A
200(| KP|
[ i > £200 m
Result... Map| l Inputl Result... Map l—
Q 7 2 (X 7 2

Mahamarkimine

i 5y

fstakeout A  Stake Points

‘ punktide mahamarkmine

v | Stake Points B e € 12:21 o Stake Points ey {2 14:21

=+ Design Point: Izl
Increment:

Rover: 1.954 to Bq Rover: 1.954 to Bottom of Epoch 25
receiver mount receiver mount

=+ Design Point:

Choose from list...

Increment:

Choose from map...
Create new point...

. s g " /4 x = : i
A Stake Points

B  Stake List of Points

C Stake to Line

D Offset Staking

E Slope Staking

Setup HR... Solve > I |Setup HR... |
0 ? THE = DE 7 0 D E ? 0

+ Design Point: mahamargitav punkt, mida on vGimalik valida varem sisestatud nimekirjast (Choose
from list...) ja kaardilt (Choose from map...) valida ning sisestada (Create new point...).

Increment: punktide suurenemise aste, Next Point > suurendab maaratud suuruse vorra.

Voimalik muuta liikuvjaama antenni, saua kdrguse maaranguid.
vajutades sellele nupule, liigud mahamarkimise meniisse. Esmalt kuvatakse sulle

valitud punkti andmed ning edasi liikumiseks vajuta | stake > | (margi).

G-4
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Y Survey Pro 4.8 GPS/GNSS juhend *

72 | Stake Points

- |
Design Point:
204
Description:
SIHT

r Design Location:
Northing:
6474 777.278

Easting: 204
657 426.340 SIHT

Elevation:
60.453 H

Rover: 1.954 to Bottom of Epoch 25
receiver mount

| Setup HR... | | < Back ” Stake >

QB 7 0

Punkte on véimalik markida nii, et maarame end kindla punkti suhtes véi pdhjasuunas.

Kui soovid markida pGhjasuunaga, siis ekraanil peab olema kuvatud

Kui soovid markida mingi kindla punkti suhtes siis maara punkt | Ref: EMY... |

Ekraanil kuvatakse

Maaratud pohjasuunaga. Maaratud kindla punktiga.

% | GPS Staking

& | GPS Staking (3 %% | GPS Staking

;Solution: Fixed Solution: Fixed ;Solution: Fixed: 0:12
'SV:05  HRMS: 0.01 VRMS: 0,01 SV:04  HRMS:6.21 VRMS: 7.17 'SV:04  HRMS: 0.08 VRMS: 0.09
Go NORTH: Go NORTH: _ T | Go NORTH: _ N
0.919 0.025 @ 0.018 @
Go EAST: Go EAST: Go EAST:

1.160 0.017 0.028

FILL: FILL: sl FILL: el

1.377 0.037 20.968

@™ Design ™ Design @\5{@ o™ Design @\5{@
&P Rover & Rover o m &P Rover = m

+ | Ref: 0°00'00"... | + | Ref:EMY.. | + |  ReREMY.. |

| Topo SS... | | Topo SS... I | |

»ROVING | [ Accept | ['RovING | | Accept | [occupyiNg | [ Accept |
(%) % ¢ [ %] ? <t (%] ® 32

Topo SS salvestusreziim, voimalik mdota kiirreziimiga punkt.
liilkumisreziim
»ROVING
' OCCUPYING salvestusreziim, voimalik moota tapsemalt ja kauem kui kiirpunktiga.
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(Greemrai )Y Survey Pro 4.8 GPS/GNSS juhend

fikseerib saadud tulemuse ja kuvab erinevused defineeritud punktist (Result) ning
nditab antud asukoha koordinaate (Shot Data).

Stake Points

Results:
GPS Status... : L Go NORTH: ~ 0.014
| | Naitab GPS-seadme infot, satelliitide arvu Go EAST: 0.019
ning RTK-lahendust. FILL: 0.041
T . . Design Pnt: 205
Stake Next > kuvab mahamarkimiseks jargmise punkti. Secion £l
esign clev:
HR:  2.106

siseneb eelmisesse menuilsse, kus on voimalik Shot Data:
Northing: 6 474 776.392

kahel erineval viisil m&0ota voi lihtsalt asukohta :
Easting: 657 425.174

tapsustada. Elevation: 59.065
Kuvab antud punkti andmed nin liikuvjaama antenni | GPS Status... || Stake Next > |
seaded. | Shot... | | < Back || Store... |
(X T

Salvestab kuvatud andmed.

GPS/GNSS liikuvjaama mootmise Iopetamine

7 m

i ISurvey I E End Survey

Fllif’""f :‘\rt i‘ Surve; \i
js_'._-akeout {j:\ffj.e-a L‘%‘T’g r::::"3
G f--:,.‘-flﬁRoads fAd'—“ i

A GNSS Status
B  Traverse Base
C  Data Collection

D Resume Survey

| E End Survey | ©

@ ? 7T [ f =
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